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N  无编码器

A  22位单 圈SSI绝对值编码器 

B  23位多 圈SSI绝对值编码器 

C  1024增量编码器

D  17位多 圈绝对值编码器    

E  4096增量编码器

F  23位多 圈BI SS绝对值编码器

G  17位多 圈BI SS绝对值编码器

H  霍尔感应

J  17位单 圈绝对值编码器     

M  2500增量编码器

R  5000增量编码器

S  2500省线式编码器

T  23位单 圈绝对值编码器    

U  23位多 圈绝对值编码器

X  旋转编码器

Y  22位单 圈BI SS绝对值编码器
Z  正余旋编码器

8   油封+扁轴

9   刹车+扁轴
A 油封+刹车+扁轴  
B    齿轮轴
C  油封+齿轮轴
D 油封+刹车+齿轮轴

插座型号 YD28J15Z

针号 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
增量式定义 FG 5V 0V A+ B+ Z+ A- B- Z- U+ V+ W+ U- V- W-

省线式定义 FG 5V 0V A+ B+ Z+ A- B- Z-

绝对值定义 FG 5V 0V SD+ VB+ SD- VB-

伺服电机接线定义
电机动力线

插座型号 三排DB15公插头

针号 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 外壳

定义 0V 5V W+ V+ U+ Z+ B+ A+ NC W- V- U- Z- B- A- FG

注 ：接线端子及定义仅供参考 ，实际产品以对应规格书为准 。                
Note: Terminals and definitions are for reference only.

The actual products are subject to the corresponding specifications .

插座型号 AMP-TE/15P/172171-1

针号 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 1

定义 5V 0V B+ Z- U+ Z+ U- A+ V+ W+ V- A- B- W- FG

注 ：失电保持制动器不能用于制动

电机编码器线

最高转速

L  低于标准机

H  高于标准机

标准机此位不显示

                                                  H      F       B  Q      E          H

插座型号 YD28J7Z

针号 1 2 3 4 5 6 7
定义 FG U V W Br+ Br- NC

插座型号 YD28J4Z/YD32J4Z

针号 1 2 3 4
定义 FG U V W

X 转动惯量 
L   低   
M   中
H   高

X 壳体颜色
S   银色

B   黑色

线颜色 黄绿 红 蓝 黑 棕 白
定义 FG U V W Br+ Br-

X 机壳类型

F   分体 

Z   整体

X 内部标识

1 4   9  4  

15  10  5 

1  

2 

插头 ：MOLEX-50361672  插针 ：MOLEX-39000059

视
 图
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增量式编码器接线

增量式编码器接线

绝对值编码器接线

低压电机接线定义

视图方向

视 图 方 向 视 图 方 向
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24V±2 .4V

4.4

≥0.32

伺服电机型号

B a s i c  P a r a m e t e r s

M o t o r  m o d e l

Rated power

Voltage

Rated torque

I n s t a n t a n e o u s  m a x i m u m  t o r q u e

Rate   Current

I n s t a n t a n e o u s  m a x i m u m  c u r r e n t

Rated speed

Maximum spee

SM040
伺服电机

SERVO MOTORS

17位单圈磁编码器

1 7 多 圈 绝 对 值 磁 编 码 器  、  2 3 位 多 圈 光 电 编 码 器  、  2 5 0 0 线 增 量 式 编 码 器  、  2 5 0 0 线 省 线 式 编 码 器 等

注： 1、 括号内数据为加刹车后电机相关数值。

Note: 1 .The data in bracket is the relevant parameters of motor after braking.

注： 括号内数据为加刹车后电机相关参数。
Note: The data in bracket is the relevant parameters of motor after braking.

0. 16                                                                   

0.48

Line back EMF coefficient

力矩系数       N.m/A 0.077                

4.65

2.03                 
2.7

0.32                                                                 

0.96

10

R10x30xxLZSxER05x30xxLZSxE
R10x30xxLZSxE

61 (87 )

8 1 .5 ( 107 .5 )

ue

Linear inductance

Line resistance

Rotor moment of inertia

Brake rate voltage

Brake  ra t e  power

Brake tor

3.76

16.7

13.3

5.4

1.4
8.39                 

7.5

48

2.2

6.6

R05x30xxLZSxE
41(67 )

6 1 .5 (87 .5 )

0.48(0 .75）

0.0283(0 .0405) 0.0486(0 .0519)

0.3 1(0 .58）

10050

T o r q u e - S p e e d  C h a r a c t e r i s t i c s

Outs i de  V i ew

Basic indicators Characteristic

220

0.32 
1.22

1.22 

4.3 
3000 

6500

8.4

0.2760.089

48

12.41.49

0. 139

型号040

LM

LL

Dimensions

11.03 

3000

3600

(standard)

(option)

单 位 / unit ： mm

0.48

1.22 

3.7

反应速度               响应时间

220V 100W

Num  er of poles

48V 100W

220V 50W

极（Poles）

LM 
LL

3000

6500

3000

3600

220

0. 16

48V 50W

Encoder

Torque coefficient

Weight

q



≥ 1.5

17位单圈磁编码器

1 7 多 圈 绝 对 值 磁 编 码 器  、  2 3 位 多 圈 光 电 编 码 器  、  2 5 0 0 线 增 量 式 编 码 器  、  2 5 0 0 线 省 线 式 编 码 器 等

220V 600W

380V 600W

型号060 R20x30xxHZBxE R40x30xxHZBxE R60x30xxHFBxE
LM 54 .7 (83 .2 ) 71 .7 ( 100.2 ) 90.7 ( 119.2 )

LL 72 .7 ( 10 1 .2 ) 89.7 ( 118.2 ) 108.7 ( 137 .2 )

Rotor moment of inertia

Brake rate voltage

Brake  ra t e  power

Brake torque

(standard)

(option)

Weight

SM060
伺服电机

SERVO MOTORS

48V 200W

220V   200W

48V 400W

220V 400W

注： 1、 括号内数据为加刹车后电机相关数值。
Note: 1 .The data in bracket is the relevant parameters of motor after braking.

注： 括号内数据为加刹车后电机相关参数。
Note: The data in bracket is the relevant parameters of motor after braking.

48
1.27

3.81

7.6

Basic indicators                  Characteristic

0 .8( 1 .3)                                                            1 .2( 1 .6）                                                          1 .6(2）

0.417
25.2

12.2

6.3

0.635

38.4

13.3

6. 1
Linear inductance

力矩系数
Torque coefficient

Line back EMF coefficient

0. 116         

7.02          

1.012
0.591

0. 121         

7.31          

0.48
0.25

0.509
30.8

5.9
2.6

380

1.9 1

6.7

2. 1

7.6

3000

6000

0.947 

52.27 

18.8
8. 16

R60x30xxHFBxER20x30xxHZBxE R40x30xxHZBxE

T o r q u e - S p e e d  C h a r a c t e r i s t i c s

Outs i de  V i ew

400                                                           600

伺服电机型号
M o t o r  m o d e l

48                          220

3000

6000

200

3000

6500

3000

3600

2. 1
7.5

11

33.2I n s t a n t a n e o u s  m a x i m u m  c u r r e n t

5.78          
17.4

4. 1

14.8

1.62          

5.7

3000

5000

3000

3600

0.64
1.92                        2.23

Rated power

B a s i c  P a r a m e t e r s

Rated speed

Num  er of poles

Rated torque

Maximum spee

I n s t a n t a n e o u s  m a x i m u m  t o r q u e

Dimensions 单 位 / unit ： mm

220
1.27

4.46

220
1.9 1

6.7

0.56(0 .587) 0.82(0 .847)0.3(0 .33 1)

极（Poles）

24V±2 .4V

N.m/A

Encoder

Line resistance

10

Voltage

Rate   Current



48V 750W

17位单圈磁编码器

1 7 多 圈 绝 对 值 磁 编 码 器  、  2 3 位 多 圈 光 电 编 码 器  、  2 5 0 0 线 增 量 式 编 码 器  、  2 5 0 0 线 省 线 式 编 码 器 等

220V   750W

1.59( 1.797)

24V±2 .4V 

8.5
≥3.2

注： 1、 括号内数据为加刹车后电机相关数值。
Note: 1 .The data in bracket is the relevant parameters of motor after braking.

注： 括号内数据为加刹车后电机相关参数。
Note: The data in bracket is the relevant parameters of motor after braking.

力矩系数 0. 121                  

7.33                   

0.26
0.051

10

1R0x30xxHFBxE

90.7 ( 122 .9)

108.7 ( 140.9)

1R0x30xxHFBxE

Rated power

220

3. 18 
11. 1

5.75 

20.7 
3000 

6000

0.575 

34.8 
4. 15 

0.9

2. 1(2.93）

380

3. 18 

11. 1 

3.35 

12. 1 

3000 

6000

0.99 

59.85 

12.3 

2.82

2.8(3 .5）

2.03(2.225)

1000

3000

Maximum spee

Outside View

T o r q u e - S p e e d  C h a r a c t e r i s t i c s

LL                                    95 .7 ( 127 .9)

LM                              77 .7 ( 109.9)

Rotor moment of inertia

Brake rate voltage

Brake  ra t e  power

Brake torque

型号080               R75x30xxHFBxE     

Basic indicators Characteristic

220

2.39

8.36 

3.9 

1 4  
3000 

5500

SERVO MOTO

2.39

9.6

26.7

81.7

3000

3600

48

1.5

7.2

0. 125 

7.57 

0.2
0.039

B a s i c  P a r a m e t e r s

Rated torque

I n s t a n t a n e o u s  m a x i m u m  t o r q u e

伺服电机型号
M o t o r  m o d e l

M08

Dimensions

R75x30xxHZBxE

48

0.639 

38.6
7

3. 18

(standard)

(option)

Torque coefficient

Line back EMF coefficient

单 位 / unit：  mm

Linear inductance

Line resistance

220V 1000W 380V 1000W

48V 1000W
20.85 

63.5

Num  er of poles
（Poles）极

N.m/A

LM
LL

S 0

RS

3600

750

Rated speed

Encoder

Voltage

I n s t a n t a n e o u s  m a x i m u m  c u r r e n t

Rate   Current

Weight

伺服电机



220V 850W                                220V 1300W                                  220V 1800W                              220V 2300W

T

LM
LL

1R3x15xxMFBxE

1300

220                        380           

8.28                        

24.8

9                          4.5            

28.2                       14.1          

1500                           1500            

3000                           3000            

10

0.984                     1.968          

59.5                          119            

6.65                       26.6           

0.465                      1.86         

11.733(13.252)

Brake rate voltage
24V±2 .4V

23

≥ 15

17位单圈磁编码器

23位多圈光电编码器 、2500线增量式编码器 、2500线省线式编码器等

14.2

6.2                        3. 1

17                        8.5  

1500                          1500 

3000                         3000

极（Poles）

N.m/A                      0.923                     1.846

55.8                     111.6 

9                         36

0.65                        2.6

                        8.139(9.584)

220

11.46 

28.7

13.2

34

1500

3000

SM130
伺服电机
SERVO MOTORS

2.076 

125.5 

18.4
0.97

18.972(20.5)

0.923                    

55.8                   

4.475

0.24

15.4( 16.9 19)

380V 1300W

I n s t a n t a n e o u s  m a x i m u m  t o r q u e

Rate   Current

I n s t a n t a n e o u s  m a x i m u m  c u r r e n t

Rated speed

Maximum spee

Num  er of poles

力矩系数
Torque coefficient

Line back EMF coefficient

Linear inductance

Line resistance

Rotor moment of inertia

注： 1、 括号内数据为加刹车后电机相关数值。
Note: 1 .The data in bracket is the relevant parameters of motor after braking.

注： 括号内数据为加刹车后电机相关参数。
Note: The data in bracket is the relevant parameters of motor after braking.

R85x15xxMFBxE

850

220                       380          

5.4

220                        380

14.67                       

42.6

1R8x15xxMFBxE

1800

2R3x15xxMFBxE

2300

7.25(9.45）                                            9( 11.2）                                                 10.35( 12.55）

S                                                 19

W                                      5h9( -
0

0.03     )

WK                                   5P9( -
-

   .
.
           )

R H                                             16

042
012

0
0

1 R8x15xxMFBxE

1 3 5 (  1 5 3 )

1 8 6 ( 2 0 4 )

2R3x15xxMFBxE

1 5 3 ( 1 7 1 )

2 0 4 ( 2 2 2 )

1 R3x15xxMFBxE

117 (  135 )

1 6 8 ( 1 8 6 )

5.8(8)

Outs i de  V i ew

(standard)

Encoder                      (option)

T o r q u e - S p e e d  C h a r a c t e r i s t i c s

8 P 9( --   ..           )

2 0

051
015

0
0

2 4

8 h 9( -
0

0.036 )

2 4

8 h 9( -
0

0.036 )

8 P 9( --   ..           )

2 0

051
015

0
0

Basic indicators

伺服电机型号
M o t o r  m o d e l

Characteristic

L L                                        1 5 2 (  1 6 8 )

L M                                        1 0 1 (  1 1 7 )

T                                                 5

型号130                  R85x15xxMFBxE     

1500

3000

1500

3000

7.6

23.5

15.2

47

380

6.6
17

1500

3000

B a s i c  P a r a m e t e r s

Rated power

Brake torque

Rated torque

Brake  ra t e  power

1.038 

62.75 

4.6
0.243

1.846 

111.6 

17.9

0.96

2 2

18 . 5

6 7 7

6 h 9( -
0

0.03    ) 

6 P 9( --   ..           )042
012

0
0

17多圈绝对值磁编码器、

Dimensions

单 位 / unit ： mm

380V 2300W380V 1800W
380V 850W

Voltage

Weight

W
 KRH

S

W



25
≥48

17位单圈磁编码器

17多圈绝对值磁编码器 、23位多圈光电编码器 、2500线增量式编码器 、2500线省线式编码器等

Weight                                                                                                                    14.6( 19.5)                               18.6(23.5）     注： 

括号内数据为加刹车后电机相关参数。
Note: The data in bracket is the relevant parameters of motor after braking.

48
119

24.8
64.8
1500

3000

35
87.6
19.6
52.4

1500

3000

28.4
71.6
15.9
43.5
1500

3000

SM180
伺服电机
SERVO MOTORS

注： 1、 括号内数据为加刹车后电机相关数值。

Note: 1 .The data in bracket is the relevant parameters of motor after braking.

I n s t a n t a n e o u s  m a x i m u m  t o r q u e

Rate   Current

I n s t a n t a n e o u s  m a x i m u m  c u r r e n t

Rated speed

Maximum spee

Num  er of poles

力矩系数
Torque coefficient

Line back EMF coefficient

Linear inductance

Line resistance

Rotor moment of inertia

Brake rate voltage

1.951                
118                   

8
0.37

2.099              
126.9             

4.2
0.155

1.94                
117.3              

5.18
0.195

11.4

39

1500

3000

1.786    

108     
10.4     

0.55
42.8(52.5)

380V 2900W                                    380V 4400W                                  380V 5500W                                        380V 7500W

Basic indicators                  Characteristic

2R9x15xxHFBxE 

2900

18.6

7R5x15xxHFBxE

7500

4R4x15xxHFBxE

4400

5R5x15xxHFBxE

5500

24. 1(29）                             30.6(35.5）

124( 172)

175(223)

S                                               35

W                                  10 h8( -00.022   )

7R5x15xxHFBxE

231 (275)

282 (326)

4R4x15xxHFBxE

148(196)

199(247)

5R5x15xxHFBxE

185 (229)

236(280)

TP                                       12    25         
R H                                            30                       

Outs i de  V i ew

T o r q u e - S p e e d  C h a r a c t e r i s t i c s

35

10 h8( -00.022  )

16   32

37

12   25

30

42

12h8( -
0

0.027   )

42

12h8( -
0

0.027  )

16   32

37

伺服电机型号
M o t o r  m o d e l

62.5(72. 19) 90.8(100.36)

LR                                           79

LW                                          60

型号1 3 0                  2R9x15xxHFBxE       

54

B a s i c  P a r a m e t e r s

Rated power

Rated torque 8 h11( -
0

0.09    )

79

90

113

8 h11( -
0

0.09    )

60

8 h11( -
0

0.09   )

90

113

Dimensions

128(137.57)

极（Poles） 

N.m/A

单 位 / unit ： mm

(standard)

(option)

LM

LL

8 h11( -
0

0.09    )

24V±2 .4V

T 
TP

380

L M

LL

Brake torque

10

Encoder

LR±1

Brake  ra t e  power

Voltage

LW

RH

S
W

T


